ProHandling

KRAN ORBIT PH-500EL

TRAGLAST 500 KG
MOTORBETRIEBENE GEGENGEWICHTS-SCHWENKKRAN
HEBEN/SENKEN/AUSFAHREN/EINFAHREN/SCHWENKEN UBER BEDIENHEBEL MIT EINSTELLBARER
GESCHWINDIGKEIT

Antrieb Elektrisch

Drehung 210° Elektrisch

Heben Elektrisch - Bedienhebel

Senken Elektrisch - Bedienhebel
Auslegerarm Elektrisch - Bedienhebel

Breite mm/in. 990/ 39

Breite bei 90° Armdrehung mm/in. 990/ 39

Max. Traglast Kg /b 500 /1102 * s. Lastdiagramm unten
Gewicht des Krans (inkl. Gegengewicht) Kg /b 1100 / 2425

Batterietyp Standard Wartungsfrei hermetische AGM-Batterien
Batterien Nr. Stk 2

Batteriespannung / Nennkapazitat V/ Ah 12 /120

Motorleistung Heben w 800

Motorleistung Antrieb w 1200
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KRAN ORBIT PH-500EL
HAUPTABMESSUNGEN
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KRAN ORBIT PH-500EL
DETAILLIERTE ABMESSUNGEN MIT DOPPELTELESKOP-
AUSLEGER VOLL AUSGEFAHREN
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KRAN ORBIT PH-500EL
LASTDIAGRAMM
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